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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

(3) Schwingungsdampfer 

Ein Schwingungsdampfer hat zwei Gehauseteile (1, 2). 
einen mit ihnen flfissigkeitsdicht verbundenen elastischen 
Block (3), eine zur Ausbildung einer geschlossenen Kammer 
(4) bettragende flexible Membrane (5), eine Trennwand (6), 
die in der geschlossenen Kammer (4) einen hatsfdrmigen 
Abschnttt aufweist, und eine In die geschlossene Kammer (4) 
eingefullte Flussigkeit (7). Dieser Schwingungsdampfer 
vermag Schwingungen hoher Frequenz und kleiner Ampli- 
tude in ausreichendem MaSe dadurch aufzunehmen, daS die 
Resonanzfrequeru, die eine aus den Gehauseteilen (1, 2), 
dem elastischen Block (3) und der Membrane (5) zusammen- 
gesetzte Baugruppe vor dem Einf ullen der Flussigkeit (7) hat 
gleich gewihlt ist mit der Frequenz, bei welcher die dynami- 
sche Federsteife von Flussigkeit (7) in einem DurchlaB (6a) 
- derTrennwand(6)sokleinwiem6gllchist 
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Patentanspruch mit die Obertragung von Motorschwingungen auf das 

Fahrzeug-Fahrgestell in ausreichendem MaBe verhin- 
Schwmgungsdampfer mit zwei GehauseteUen, von dert wird. Der vorstehend beschriebene ^herkfinunliche 
denen das eine an die schwmgiingsubertragende. Schwingungsdampfer kann jedoch eine derartige dyna- 
das andere an die scnwingungsaufnehmende Seite s mische Federkennung ganz und gar nicht erreichen und 
angeschlossen ist, einem zwischen den Gehausetei- vermag die Obertragung von Motorschwmgungen auf 
Ien . angeordneten und mit ihnen flOssigkeitsdicht das Fahrzeug-Fahrgestell nicht wirkungsvoll zu verhin- 
verbundenen, ungefahr zylindrischen elastischen dern. . 
Block, einer flexiblen Membrane, die mit ihrem DaB<UeobereGreiizedei^rag^n^u^ lner 
Umfangsabschnitt an einem der Gehauseteile befe- io bei800HzBegt,ist daimtbegrundet,daBungeachtetdes 
stiet istund zur AusbUdung einer geschlossenen fflr die dynamiscbe Federkennung erreichten medngen 
Rammer beitragt, einer Trennwand, die mit ihrem Wertes eine ausreichende GerauscMammung bei Fre- 
Umfangsabschrdtt an einem der Gehauseteile befe- quenzen fiber 800 Hz mcht mdgbch ist weil der Ante.l 
stigt ist und in der geschlossenen Rammer einen an Rorperschall an den dutch Motorschwingungen ent- 
hakfermigen Abschnitt aufweist und einer in die is stehenden InnengerSuschen bei Annaherung an eine 
geschloaene Rammer eingefOflten FlOssigkeit da- Frequenz von etwa 800 Hz rasch abflHt wogegen der 
durch gekennzeichnet, daB die Resonanzfrequenz, Anteil von Luftschall im Frequenzbereich Ober 800 Hz 
die eine ausdem elastischen Block (3; 13; 23X den mbetrachtBchemMaBezunimmt .... 
Gehauseteilen (1, 2; 11, 12; 21, 22) und der flexiblen Der Erfindung hegt daher die Aufgabe zugrunde, die 
Membrane (5; 24c) geMdete Baugruppe vor dem 20 vorstehend fflr den Stand der Technik beschnebenen 
EmfuUen der Flussigkeit (7) hat, im wesentiichen Schwierigkeiten in vorteuhafter Weise zu flberwmden 
eleich mit der Frequenz gewahlt ist, bei welcher und einen Schwingungsdampfer zu schaffen, der durch 
nach dem EmfOllen der Flussigkeit (7) deren dyna- die Wahl einer entsprechenden TrennwMd, an der in 
mische Federsteife in einem Durchlafl (6*;24a) der einer geschlossenen Rammer em hidsfdrmiger Ab- 
TVennwand (6; 246) bei Schwingungen kleiner Am- 25 schnitt ausgebildet ist, insbesondere durch die Wahl ei- 
plitudesokleinwiemaglichist nes Durchlasses darin, in die Lage versem 1st .bei 

y Schwingungen hoher Frequenz von 100 bis 800 Hz nut 

Bescbreibung einer dynamischen Federkennung von etwa 2 zu arbei- 

ten. 

Die Erfindung betrifft einen Scliwingungsdampfer. 30 Die Erfmdungberuhtda«uf,<la6 der groBte Wert der 
der insbesondere Schwingungen hoher Frequenz und dynamischen Federkennung beim herkemmhchen 
kleiner Amplitude in ausreichendem MaBe und wir- Schwingungsdampfer betrichthch verklemert werden 
kungsvoUaufaunehmenvermag. kann, wennfflr eine FlOssigkeit, die nach ihrem EmfOllen 

Bs ist beispielsweise aus der Japanischen Offenle- in den Schwingungsdampfer in einem DurchlaB der 
gungsschrift Nr. 47-12161 ein zur Motoraufhangung 35 Trennwand steht, eine zweckdienliche Resonanzfre- 
benutzter Schwingungsdampfer bekannt, der zwei Ge- quenz gewahlt wird. Folghch kann die Frequenz, die in 
h&useteile hat, von denen eines mit der schwingungs- Verbindung mit der Resonanzfrequenz, welcbe erne aus 
Obertragenden, das andere mit der schwingungsaufneh- einem elastischen Block, Gehauseteilen und einer flexi- 
menden Seite verbunden ist, einen zwischen den beiden blen Membrane zusammengesetzte Baugruppe vor dem 
GehauseteUen flOssigkeitsdicht angeordneten ungefahr 40 BinfttDen der Flussigkeit hat, erne kleinstmdghche dyna- 
zylindrischen, elastischen Block, eine zur AusbUdung ei- mische Federkennung der Flussigkeit erzeugt, msbeson- 
ner geschlossenen Rammer beitragende flexible Mem- dere die dynamische Federkennung bei hohen Frequen- 
brane, eine Trennwand, die in der geschlossenen Ram- zen im Bereich von 100 bis 800 Hz, mit Vorted herabge- 
mer einen halsfarmigen Abschnitt aufweist und wie die setzt werden. 

Membrane mh ihrem Umfangsrand an einem der Ge- 45 Mit anderen Worten, der Schwmgungsdflmpfer at er- 
hauseteUe befestigt ist, und eine in die geschlossene findungsgemaB dahingehend verbesserUaB die Reso- 
Rammer eingefflllte FlOssigkeit Im allgemeinen kann nanzfrequenz, die eine aus emem elastischen Block, zwei 
dieser Schwingungsdampfer Schwingungen niedriger mit diesem flOssigkeitsdicht verbundenen Gehiusetei- 
Frequenz von weniger als 100 Hz und groBer Amplitude len und einer zur Ausbildung emer geschlossenen Kam- 
von nicht wenigerals ±0,05 mm wirkungsvoll dampfea 50 mer beitragenden flexiblen Membrane zusammenge- 
Wenn auf einen solchen herkdmmlichen Schwin- setzte Baugruppe vor dem EmfOllen emer Rflssigkeit 
Bungsdainpfer Schwingungen kleiner Amphtude von hat, ungefahr gleich mit einer Frequenz gewahlt 1st, bei 
^*twa±0,01 mm Obertragen werden, andert sich der nach dem EmfOllen der FlOssigkeit die dynamische 
eine dynamische Federkennung, dargestellt als das Ver- Federkennung von Flussigkeit in einem DurchlaB einer 
haltnis von dynamischer Federkonstante (Ad) zur stati- 55 Trennwand bei Schwingungen kleiner Amplitude so 
schenFederkonstante(A4m0beremstimmungmitder kleinwie moglich ist 

Frequenzanderungfsh. Fig. 7) Insbesondere andert sich Mehrere AusfOhrungsbeispiele der Erfindung werden 
die dynamische Federkennung bei hohen Frequenzen im folgenden anhand schematischer Zeichnungen naher 
nicht unter 200 Hz im Bereich zwischen 4 und ll.Wenn erlautertEszeigt: , . . . ci. 

daher der vorstehend beschriebene Scbwingungsdamp- 60 Fig. 1 einen axialen Teilschmtt emer ersten Ausfuh- 
fer zur Motoraufhangung benutzt wird, kann die bei rungsformdesSdiwingungsdampfers, 
einer Motoraufhangung erforderliche Dampfung von Fig. 2 ein Diagramm mit der Rurve einer dynami- 
Schwingungen hoher Frequenz und kleiner Amplitude schen Federkennung zwischen emem elastischen Block 
nicht vollstandig erf fillt werden. und einem Gehiusetefl, 

Bei emem zur Motoraufhangung verwendeten 65 Fig. 3 ein Diagramm mit der Rurve emer dynami- 
Schwingungsdampfer muB namhch die dynamische Fe- schen Federkennung in einer FlOssigkeit m emem 
derkennung bei Schwingungen hoher Frequenz von 100 DurchlaB einer Trennwand, 

bis 800 Hz und kleiner Amplitude etwa 2 betragen, da- Fig. 4 ein Diagramm mit einer dynamischen Feder- 
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kennkurve fflr den Schwingungsdampfer gemaB Fig. 1, der Resonanzfrequenz einer Baugruppe mit den Gehiu- 

Fig.5 einen axialen Schnitt durch eine andere Aus- seteilen 1 und 2, dem Block 3 und der Membrane 5 

fQhrungsform des Schwingungsdampfers, folgendermafien bestimmt 

Fig. 6 axiale Schnitte durch weitere Ausftthrungsf or- Zuerst wird die Resonanzfrequenz der Baugruppe ge- 

men des Schwingungsdampfers, und 5 raessen, die aus den Geh&useteilen 1 und 2, dem Block 3 

Fig. 7 ein Diagramm mit einer dynamischen Feder- und der Membrane 5, welche bestimmte Abmessungen 

kennkurve fflr den herkdmmlichen Schwingungsdamp- haben, zusammengesetzt ist Dazu wird die Baugruppe 

fer. vor dem EinfQllen der FlQssigkeit 7 in Schwingungen 

Bei dem Schwingungsdampfer gemaB der Erfindung kleiner Amplitude von nicht mehr als ±0,05 mm ver- 

wird der groBte Wert der dynamischen Federkennung 10 setzt 

der bei der Resonanzfrequenz der Baugruppe auftritt, In Fig. 2 ist die Beziehung zwischen Schwingungsfre- 

durch die Resonanz der Flflssigkeit im DurchlaB der quenz und dynamischer Federkennung dargestellt, die 

Trennwand wirkungsvoll unterdrflckt, und die dynami- besteht, wenn die Baugruppe mit einem elastischen 

sche Federkennung des Schwingungsdampfers wird Block 3 von etwa 60 mm Innendurchmesser in Schwin- 

auch bei anderen Frequenzen als der genannten Reso- 15 gungen mit einer Amplitude von ±0,01 mm versetzt ist 

nanzfrequenz durch die Wirkung der FlQssigkeit im Esistzu erkennen, daB die Resonanzfrequenz der Bau- 

Durchlafi ausreichend herabgesetzt, derart daB die dy- gruppe 500 Hz betrfigt, was dem grdfiten Wert der dy- 

namische Federkennung des Schwingungsdampfers bei namischen Federkennung entspricht 

Schwingungen von 100 bis 800 Hz und kleinen Amplitu- Zur einwandfreien Bestimmung der an der Baugrup- 

den auf etwa 2 oder weniger verringerbar ist Folglich 20 pe bef estigten Trennwand 6 wird nach dem EinfQllen 

kann die Obertragung von im vorgenannten Frequenz- der Flflssigkeit 7 die dynamische Federkennung von 

bereich liegenden Motorschwingungen auf das Fahr- Flflssigkeit im DurchlaB 6a der Trennwand 6 gemessen, 

zeug-Fahrgestell und folglich in den Aufbau-Innenraum woraus die Frequenz abgeleitet wird, bei der die dyna- 

wirkungs voll verhindert werdea mische Federkennung so klein wie mdglich ist 

Bei der in Fig. 1 dargestellten Ausfflhrungsform hat 2s GemaB Fig. 3 wild die Kurve der dynamischen Fe- 
der Schwingungsdampfer GeMuseteile 1 und 2, von de- derkennung von Flflssigkeit im DurchlaB 6a mit zuneh- 
nen eines mit der schwingungsflbertragenden, das ande- mender Querschnittsflache des Durchlasses 6a und zJJ. 
re mit der schwingungsaufnehmenden Seite verbunden gleichbleibender Lange desselben in Richtung der hdhe- 
ist Zwischen den Gehauseteflen 1 und 2 ist ein ungef&hr ren Frequenzen parailelverschoben. Daher kann eine 
zylindrischer elastischer Block 3 angeordnet und mit 30 Anderung der Frequenz, bei der die dynamische Feder- 
ihnen flflssigkeitsdicht verbunden. kennung so klein wie mdglich ist, auf einfache Weise 

Das an die schwingungsflbertragende Seite ange- durch Andern der Querschnittsflache des DurchJasses 

schlossene Gehauseteil 1 umfaBt eine scheibenfdrmige 6a erzielt werden. Andererseits kann bei gleichbleiben- 

Platte la, einen auf der Oberseite der Platte la befestig- der Querschnittsflache des Durchlasses 6a die Frequenz, 

ten Befestigungsbolzen ib und ein auf der Unterseite 35 bei der die dynamische Federkennung so klein wie mdg- 

der Platte la befestigtes becherfdrmiges Bauteil la Das lich ist, nur durch eine Anderung der Lange des Durch- 

mit der schwingungsaufnehmenden Seite verbundene lasses 6a erreicht werdea In diesemFalle wird der kl'ein- 

Gehauseteil 2 umfaBt ein topffdrmiges Bauteil 2a mit ste Wert umso mehr in Richtung der hdheren Frequen- 

einem nach unten herausragenden Mittelteil und einen zen verschoben, je kleiner c|ie Lange ist 

auf der Unterseite des Bauteils 2a befestigten und nach 40 GemaB Fig. 3 sind die Resonanzfrequenzen der dyna- 

unten ragenden Befestigungsbolzen 2b. mischen Federkennkurven durch Frequenzen in Punk- 

Der elastische Block 3 umfaBt ein ungefahr kegel- ten R\, R 2 und R3, die ungefahr in der Mitte der anstei- 

stumpffOrmiges elastisches Bauteil 3a, das rait der Un- genden Kurvenabschnitte gelegen sind, dargestellt 

terseite der Platte la und der AuBenumfangsflache des Die Trennwand 6 wird so gewahlt, daB die Frequenz, 

becherfdrmigen Bauteils lcim Gehauseteil 1 durch Vul- 45 bei der die dynamische Federkennung von Flflssigkeit 7 

kanisieren oidgl verbunden ist, und ein ungefahr zylin- im DurchlaB 6a bei Schwingungen kleiner Amplitude so 

drisches Rumpfteil 3b, welches mit dem unteren Endab- klein wie mdglich ist, ungefahr gieich ist mit der Reso- 

schnitt des Bauteils 3a durch Vulkanisieren oAgl ver- nanzfrequenz der beschriebenen Baugruppe bei densel- 

bunden ist Das Rumpfteil Sb kann aus Metall oxIgL sein ben Schwingungea 

und ist mit dem Gehauseteil 2 flflssigkeitsdicht verbun- 50 Das Diagramm in Fig. 4 zeigt die dynamische Feder- 

den, zJB. durch Verstemmen seines unteren Endab- kennkurve fflr einen Schwingungsdampfer, bei dem die 

schnitts mit dem AuBenumfang des Flansches vom topf- Baugruppe mit der in Fig. 2 dargestellten dynamischen 

formigen Bauteil 2a. Federkennkurve mit einer Trennwand 6 kombiniert ist, 

In das Bauteil 3a kann ferner gemaB Fig. 1 ein Ver- die einen DurdilaB 6a von etwa 30 mm Durchmesser hat 

starkungsring3ceingebettetsein. 55 und bei Frequenzen von 500 Hz und einer Amplitude 

Beim Verstemmen des Rumpfteils 3b mit dem Bauteil von ±0,01 mm eine kleinstmdgliche dynamische Feder- 

2a werden Umf angsabschnitte einer flexiblen Membra- kennung fflr Flflssigkeit im DurchlaB 6a erzeugt Dieses 

ne 5, die zusammen mit dem Block 3 zur Ausbildung Diagramm macht deutlich, daB der Spitzenwert im Dia- 

einer geschlossenen Kammer 4 beitragt, und einer gramm der Fig, 2 vdllig beseitigt werden kann, haupt- 

Trennwand 6, welche in der Kammer 4 einen halsf5rmi- 60 sachlich durch die Resonanz von Flflssigkeit 7 im Durch- 

gen Abschnitt aufweist, zwischen dem Flansch des Bau- laB 6a, ferner, daB die dynamische Federkennung des 

teils 2a und dem unteren Endabschnitt des Rumpfteils Schwingungsdampfers selbst bei hohen Frequenzen im 

3b festgeklemmt Die Kammer 4 ist vollstandig mit einer Bereich von 100 bis 800 Hz auf etwa 2 oder weniger 

FlQssigkeit 7 von einer bestunmten Viskositat gefflllt reduziert werden kann. 

In der Trennwand 6 ist an einer bestimmten Stelle, 65 Bei Verwendung des Schwingungsdampfers gemaB 

z.B. in ihrem Mittelabschnitt, ein DurchlaB 6a ausgebil- der vorstehend beschriebenen Ausfflhrungsform zur 

det, durch den die Flflssigkeit 7 hindurchstrdmen kann. MotorauMngung kann daher die Obertragung von 

Die Gr6Be des Durchlasses 6a wird in Verbindung mit Motorschwingungen auf das Fahrzeug-Fahrgestell wir- 
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kungsvoU verhindert und die Innengertusche dadureh Schwingungen niedriger Frequenz und groBer Amplitu- 

Schendgeinfldertwerdea de durch Auf- und Abbewegen der Platte 24ft ^wobei 

Beiderin Fig. 1 dargestellten AusfOhrungsfonn ist es FlOssigkeitsstromung durch den DurchlaB 24a erm6g- 

mc-gtich. zwischen einer vom BauteU 2a des Gehause- licht wird, wogegen Schwiiigungen, die von der Hin-und 

tefls 2 und der Membrane 5 begrenzten Luftkammer 5 Herbewegung der Platte 24i .herrOhren, bei hober Fre- 

und der Atmosphare aber eine in das BauteU 2a eingear- quenz und kleiner Amphtade a^no^enwerden, 

beite Offnung eine Verbindung herzustellen. In diesem ohne daB FlOssigkeit durch den DurchlaB 24a strdmL 

Falle kanndie Trennwand 6 ausgehend von der Reso- Die Hin- und Herbewegung der sterren Platte 246 be. 

nanzfrequenz der aus den Gehluseteilen 1 und 2 und Sdrwingungen hober Frequenzund kleiner Amphtude 

dem elastischen Block 3 zusammengesetzten Baugrup- to- verhindert wirkungsvoll einen Drackanstieg in der von 

Debestimmt werden. der Trennwand 6 und dem Mechanisms 24 begrenzten 

Der in Fig. 5 dargestellte SchwingungsdSmpfer ge- Russigkehskainmer.derartdaBdie^ 

m&B einer izweiten Ausfuhrungsform hat ein an die vor durch den DurchlaB 6a stromen kann und das Mit- 

schwingungsObertragende Seite angeschlossenes Ge- schwingen der FlOssigkeit im DurchlaB wie bei der er- 

hauseteull,d^emtopff6rniiges Bauteailaundeinen is sten AusfOhrungsfonn bei Schwingungen hoher Fre- 

auf dessen Obersehe befestigten Befestigungsbolzen quenz und kleiner Ampktade m ausreichendem MaBe 

116 umfaflt, und ein Gehiusetefl 12. welches an die ermdglicht wind, so daB die dynamische Federkennung 

schwingungsaufnehmende Seite angeschlossen ist und weitgehend reduziert werden kann. 

eine scheibenfdrmige Platte 12a und einen auf deren Damit durch eine wirkungsvolle |Ausnutoingder Hin- 

Unterseite befestigten Befestigungsbolzen 126 umfaflt 20 und Herbewegung der Platte 246 die Funknon des 

Ein elastischer Block 13 umfaBt ein mit einem Boden Durchlasses 6a in ausreichendem MaBe zur Wirkung 

ausgebildetes zyhndrisches, elastisches Bautefl 13a, wel- kommt, mufi der wirksame Durchmesser der Platte 246 

ches mit seinem Boden an die Platte 12a durch Vulkani- groBer sein als der Durchmesserdes Durchlasses 6a. urn 

sieren adgL angeklebt ist, einen starren Flansch 136, der bei einer Frequenz unter der Schwmgu^requenz^^ die 

mit der oberen End- bzw. Stirnflache des Bauteils 13a 25 zum Verstopfen des Durchlasses 6a Kbrt, kerne Hin- 

verbunden ist, und einen in das Bautefl 13a eingebette- und Herbewegung der Platte 246 zu verhmdern. 

ten Verstarkungsring 13c Die AuBenumfangsabschnitte Der in Fig. 6b dargestellte schwtiigungsdlmpfende 

der flexiblen Membrane 5 und der Trennwand 6 sind Mechanismus 24 umfaBt emen verengten DurchlaB 24a, 

zwischen dem Flansch 136 des Blocks 13 und dem Ban- einPaar Membranen 24caus Kautschuk, die direkt oder 

tdlllaangeordnetundimttoenfestverschraubt 30 hidirelrtimtderOber-uiidderUntei^itevonUinfangs- 

Wenn bei dieser zweiten AusfOhrungsfonn die Pre- abschnitten des Durchlasses 24a verbunden and, erne 

quenz, bei der die dynamische Federkennung von Flfls- zwischen den Membranen 24c angeordnete perfonerte, 

rigkeh im DurchlaB 6a der Trennwand 6 so klein wie starre Platte 24<* und ein Gas oder eine RuMigkeit, das 

mSglich ist, in der vorctebend beschriebenen Weise in bzw. die in den zwischen den Membranen 24c gebuoe- 

VerbindungmitderResonanzfrequenzderausdenGe- 35 ten Raumeingffllltist 

hauseteilen 11 und 12 dem Block 13 und der Membrane Wie die Ausfuhrungsform gemafl Fig. 6a dampft der 
5 zusammengesetzten Baugruppe bestimmt wind, kann Mechanismus 24 Schwingungen niedriger Frequenz und 
die dynamische Federkennung des Schwingungsdamp- grofler Amphtude in wnkungsvoUer Weise, wogegen 
fers wie bei der ersten Ausfuhrungsform betrachtlich die Membranen 24c Schwingungen hoher Frequenz und 
herabgesetzt werden. <o kleiner Amphtude durch Verformung infolge des 
Fig. 6a und 6b zeigen weitere AusfOhrungsformen Druckunterschiedes auf ihrer Ober- und Unterseite ^uf- 
des Schwingungsdampfers, die auch bei Schwingungen nehmen, ahnlich der Platte 246 gemaB Fig. 6a, und zu 
niedriger Frequenz bis zu etwa 50 Hz und groBer Am- einer starken Reduzierung der dynamischen Federken- 
nlitude ausreichende schwingungsdflmpfende Bgen- nun^desSchwiiigungsdampfersbeitragea 
schaften entwickeln kdnnen Bei diesen Ausfflhrungsf or- 45 Die Brfindung ermoglicht also bei Schwingungen no- 
men umfaBt der Schwingungsdlmpfer ein Gehauseteil her Frequenz und kleiner Ampktutoeine ^Reduzierung 

21 imtemem unigekehrtkegelstumpfiarnugen, hohlen der dynamischen Federkennung des Schwingungs- 
Bauteil 21a und einem Befestigungsbolzen 216 einen dampfers auf einen Wert von etwa 2 oder kleiner durch 
elastischen Block 23 aus einem ungefflhr kegelstumpf- Wahl einer entsprechenden Trennwand, insbesondere 
rormigen hohlen, elastischen BauteU 23a. welches mit so der Querechnittsflache und/oder der Lange lhres 
dem Gehauseteil 21 verbunden ist, und einem unteren Durchlasses, so daB bei Verwendung dieses Schwin- 
Rumpfteil 236, und ein am unteren Endabschnitt des gungsdampfers zur Motoraufhingung die Ubertragung 
Rumpfteils 236 durch Verstemmen befestigtes Gehau- von Motorschwingungen Qber feste Bauteile in den Auf- 
seteil 22 mit einem schusselformigen Bautefl 22a und bau-Innenraum verhindert werden kann, um Schwin- 
einem Befestigungsbolzen 226. Beim Befestigen des un- ss gungen und Gerfiusche im Aufbau-Innenraum m ausrei- 
teren Endabschnitts vom Rumpfteil 236 am Gehauseteil chendem MaBe herabzusetzea 

22 werden die flexible Membrane 5, die Trennwand 6 
und ein schwmgungsdampfender Mechanismus 24 zwi- 
schen dem Rumpfteil 236 und dem Bautefl 22a angeord- 
net und an ihnen befestigt 60 

GemaB Fig. 6a umfaflt der schwingungsdimpfende 
Mechanismus 24 einen verengten DurchlaB 24a und ei- 
ne starre Platte 246 die in bezug auf den DurchlaB 24a 
auf- und abbewegbar ist, aber dabei die groBte Amplitu- 
de auf einen bestimmten Wert begrenzt Bei einem sol- 65 
chen schwingungsdampfenden Mechanismus 24 ge- 
schieht die Aufnahme von Schwingungsenergie' durch 
den DurchlaB 24a oder die Schwingungsdampfung bei 
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ABSTRACT : 

CHG DATE=19990617 STATUS=0> A vibration damper has a housing in 
two parts 

(1, 2), an elastic block (3) connected to it in a fluid-tight manner, 
a 

flexible diaphragm (5) which contributes to the formation of a closed 
chamber 

(4), a dividing wall (6) which, in the closed chamber (4), has a 
neck- shaped 

portion, and a fluid (7) introduced into the closed chamber (4) . 
This 

vibration damper is capable of absorbing vibrations of high frequency 
and low 

amplitude to an adequate extent by virtue of the fact that the 
resonant 
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frequency possessed by an assembly consisting of the parts (1, 2) of 
the 

housing, the elastic block (3) and the diaphragm (5) before the 
introduction of 

the fluid (7) is chosen so as to be equal to the frequency at which 
the dynamic 

spring stiffness of the fluid (7) in a passage (6a) through the 
dividing wall 

(6) is as small as possible. <IMAGE> 
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